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sl Undervannsfartgy-manipulator systemer (UVMS)

* ROV: Flyvende sensorplattform
* Robotarm: Verktgy som tillater fysiske operasjoner pa miljget vi befinner oss i

 UVMS: Underwater vehicle-manipulator system

e Kan utstyres med mange typer verktgy
— Gripere, bgrster, kamera

Bilde: Argus Teknologi for et bedre samfunn
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sl Hvorfor ta i bruk UVMS i havbruk?

* Nearingen tar i bruk ROV i gkende grad
— Fokus pa autonomi og at ROVene skal gjgre mer enn a «bare se»
— A utfgre fysiske operasjoner er neste steg etter observasjon, datainnsamling og forstaelse av miljget
— ROVer er egnede plattformer for a baere robotarmer

* Avlaste dykkere for operasjoner som truer helse eller liv
— Unngar potensielt ogsa transport av dykkere

e QOperasjoner kan utfgres med hgyere frekvens
— Sikre et godt og trygt miljg
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Hovedutfordringer - robuste operasjoner
Med bruk av undervannsfartgy-manipulator-systemer

Fa selskaper utvikler robotarmer til undervannsoperasjoner

Risiko og usikkerheter
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